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Programa:

El objetivo del curso es que el alumnado incorpore nociones básicas de modelado de
sistemas reactivos en cuanto a las distintas abstracciones utilizables como los
fundamentos matemáticos subyacentes. A su vez que tome contacto con diversos
enfoques es especificación de propiedades para dichos sistemas y métodos algorítmicos
clásicos para su verificación efectiva. Finalmente, se espera que también incorporen
conocimientos sobre el problema de síntesis de modelos reactivos, la problemática con
más actividad en estos últimos años.

Temario:
1) Introducción y motivación al modelado y análisis de sistemas reactivos
2) Fundamentos: Sistemas de transición etiquetados (STE), estructuras de kipke

(EK)
3) Álgebra de procesos.
4) Equivalencias, Bisimulación, Congruencias
5) Modelización de mecanismos clásicos de manejo de concurrencia
6) Modelado de Análisis de propiedades clásicas: Deadlock, Liveness y Safety
7) Lógicas modales y temporales para sistemas reactivos
8) Model checking explícito y simbólico
9) Síntesis de modelos reactivos.
10)Iniciación en temas avanzados: Sistemas de transición modal, sistemas

probabilísticos y estocásticos, model checking de programas.
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